SERVOSYSTEM JUNMA

Setfi ¢as, pripojovaci prostiedky a pr%

» Kompaktni rozméry

» MECHATROLINK-1I

» Koncepce nevyZadujici ladéni — -
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Nova koncepce jednoduchého pohonu

Rada ultrakompaktnich servopohon( Junma, kterd Rada Junma MLl mé rovn&? viechny vykonové parametry,
které sdili s ostatnimi servopohony Omron-Yaskawa. Diky

veow o

vychaz: Znastnejrozsirencysi svetove teChnO,ogle témto parametriim si servopohony Omron-Yaskawa udrzuji

servopohom?, otevird nové dimenze, co se tyfe vedouci postaveni na celosvétovém trhu. Jedna se
. . . . . . zejména o rychlou odezvu, vysoké otacky, vysoky tocivy
/eandUChOSt’ pohonu. Junma J€ pdeepOdObne moment, vysokou pfesnost a osvédcenou spolehlivost.

prvni servopohon, ktery nevyZaduje naprosto Zadné

yowos

Strucny prehled nejdileZitéjSich vlastnosti:
odladovdni a programovani. Je vybaven vestavénou * Miniatumf servopohon s nejmenimi
o A 2P pddorysnymi rozméry 15x4,5 cm
pohybovou sbérnici MECHATROLINK-II, ktera umoZiiuje
e Vestavéna technologie nevyzadujici
snadné propojovdni servopohon( v uzavieném okruhu ladéni a umoZfiujici okamzity rozb&h —
e Vestavéna pohybova sbérnice MECHATROLINK-II

sniZuje kabelaz a umoziuje dalkovou konfiguraci
dokadze usetrit az 30 % prostoru v rozvddéci a soucasné a diagnostiku servopohonu

a ovilddani prostrednictvim jediného kabelu. Junma vam

vyrazné zkracuje cas potfebny pro pFipojeni a nastaven. = ol ey R e
300 % po dobu 3 sekund




Setff ¢as, pripojovaci prostfedky a prostor

Od spleti mnoha kabelii..  po pouze jediny kabel
H [ | 0 30 % niz3i naroky
na prostor ve skfini

o]

ﬂ.
]

Snadné pfipojeni: pouze jediny kabel!
Diky vestavéné pohybové sbérnici
MECHATROLINK-II je k propojeni servopohont
potfeba pouze jediny kabel. USetfite tedy

MECHATROLINK-II

nejen €as potrebny k zapojeni a instalaci,
nybrZ také vyznamné sniZite moznost vyskytu
chyb pfi pripojovani. Zvysi se spolehlivost,
jelikoZ pfipojeni jednim kabelem je mnohem
robustnéjsi nez feSeni vyuzivajici svazku
tvoreného mnoha kabely.

(!

((

Pohon nevyzadujici ladéni:
staci jej pouze pripojit a spustit!

Pokrocila technologie zaclenéna v fadé Junma ML-II

proménuje sen o feseni servopohond, které nevyzaduje ladént,
ve skutecnost. Nenf tfeba nastavovat parametry zisku.

Pouze provedete pfipojeni az po motor a mate pohon,

ktery je pfipraven k okamzitému spusténi.

Algoritmus nevyZadujici ladéni se sestava ze dvou

hlavnich komponent:

e nastaveni vypoctu v rychlostni smyéce tak, Setrvacnost tuhé zatéze 0 % Setrvacnost tuhé zatéze 1 000 %

aby byla vZdy ziskana stejna charakteristika odezvy, ) , i »

e automatické zvInéni* ménici parametry filtru zvlnéni tak, “i .
~ LA Doba potfebna k nastaveni Doba potfebna k nastaveni
aby byly potlaceny mechanické rezonance. polohy: 410 ms polohy: 410 ms
bt AR MY b Ao

Pfiklad d¢inku funkce nevyZadujici ladéni = ' 1
Test byl proveden se setrvatnym pomérem rotoru - — A = Odchylka polohy
0 % (bez zatéZe) a 1 000 % (setrvacnost zatéze ‘*\H-—-—- T — Totivy

je desetinasobkem setrvaZnosti rotoru). I Cyklus nastaveni polohy

Grafy znazoriuji vysledné odchylky polohy a vystupni tocivé
momenty pfi dosaZeni stejné dynamické odezvy.
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Optimalni kombinace
pro nastavovani polohy:
Junma ML-1l + NCF

Uceleny a kompaktni polohovaci systém

PFi pouZiti kombinace jednotky CJ1W-NCF71 a servopohonu Junma
mUZete ziskat uceleny a vykonny systém pro bodové polohovani

s minimalnimi prostorovymi naroky. Tato konfigurace umoziuje
polohovéniv 16 osach s linearni a kruhovou interpolaci jakoZ i

s funkci preruSovaného taktovani. Jednotka NCF a servopohon
Junma predstavuji idealni feSeni pro aplikace, u kterych je nutno
pocitat s omezenym prostorem.

Naprosta prehlednost i v pfipadé vyuZiti vzdaleného hostitele
Je-li servopohon Junma ovladan fidici jednotkou NCF, je tento
servopohon naprosto prehledny i pfi pouZiti vzdaleného pocitace.
Tohoto se dosahuje prostfednictvim sbérnice MECHATROLINK-II
mezi pohonem Junma a jednotkou PLC a prostfednictvim
jakéhokoli sériového nebo ethernetového spojeni mezi jednotkou
PLC a pocitacem. Takové feseni je tedy v plném souladu s koncepci
Omron Smart Platform.

COM ALY BIFY

Junma MECHATROLINK-II

PLC automat fady CJ1

CJIW-NCF71

& OMRON FI*'BHI

DE

200V]
IDE

COM ALY BIFY OO ALMY Y




Funkce a vyhody jednotky NCF K dispozici je verze pohonu

e Ridici jednotka pro bodové polohovaniv 16 osach S p u lZ n im “ﬁz en I‘m
prostrednictvim sbé&rnice MECHATROLINK |1

e Snadné, rychlé a spolehlivé nastavent o UgSetfite jeSté vice €asu a budete potfebovat 0 44% men3i

- p . o rostor
* Optimalizovana pro aplikace fizeni polohy P
« ZjednoduZené pripojovani k pohondm ¢ Nastavovani parametrd servopohonu jiZ nenf potfebné

e Integrace do koncepce OMRON Smart Platform: © Uiz e il preveen

funként bloky, objekty Smart Active Parts, ¢ Nenakladné feseni
software CX-One e Rizenf polohy a rychlosti pomoci pulzniho vstupu
* Dostupna pro jednotky PLC fady CS1 a CJ1 e Vestavéna technologie nevyZadujici ladéni

e Vystupnirozsah 100 Waz 750 W

e RozliSeni polohovani
10 000 krokd na otacku

PLC open

Celosvétovy standard pro m

programovanf priimyslovych — — Mrrn —
fidicich jednotek PLCopen |

poskytuje normalizované j muti on B

programovaci rozhrani pro J-Guntml

harmonizaci zplsob( navrhovani a
obsluhy pramyslovych fidicich systémda.

& OMRON 200V & OMRON 1} ‘
IDE SJDE
MFANA

COM ALNA FIFY COM ALM ROV '
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OMRON

SJDE--0Y, SJME--0Y

Servosystem Junma

l:lové koncepce jednoduchého pohonu
Setfi €as, pripojovaci prostredky a prostor

+ Ultrakompaktni velikost pohonu snizuje naroky na

prostor v rozvadéci;

technologie nevyzadujici ladéni, neni tfeba

nastavovat parametry zisku;

Spickovy tocivy moment, 300 % jmenovitého momentu

po dobu 3 sekund;

kratka doba odezvy, vysoké otacky, vysoky tocivy

moment a vysoka pfesnost;

+ verze pohonu s vestavénym portem
MECHATROLINK-II;

+ MECHATROLINK-II zjednodu$uje pfipojovani a
zkracuje dobu potfebnou pro instalaci;

* MECHATROLINK-II umoznuje pfistup k systému z
jednoho mista;

+ k dispozici je verze s pulsnim Fizenim, ktera je zcela
,neparametricka“ — staci ji pouze pfipojit a spustit.

Jmenovité parametry:

+ jednofazové stfidavé napéti 230 V, 100 W az 750 W
(2,39 Nm).

Konfigurace systému

Konfigurace servopohonu Junma MECHATROLINK-II
Jednotka PLC rady CJ

Osobni pocitaé
se softwarem: CX-One

] fady CJ1
-~ CJ1W-NCF71
Servopohon Servopohon Servopohon Servopohon Servopohon
Junma ML-II Junma ML-II Junma ML-II Junma ML-II Junma ML-II
vemen B v omen 28 vomn 28| ZakonCovaci
Yl MECHATROLINK-II ¥y N clen
0o ah g

), | 1 g —

Konfigurace pulsniho servopohonu Junma
pulsni servo-

Napéajeci pohon Junma
kabel

n-kodéru

Servomotor Junma
3000 ot/min
(100 - 750 W)

oloh
Kabel n-kodéru I

—

Konektorova svorkovnice
Univerzalni fidici jednotka
(s pulsnim vystupem)

Napajeci kabel /c@

6 Servosystémy napdjené stfidavym proudem
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Oznaceni typu motoru

Servomotor JUNMA;’_

Kapacita

SIME-02 A M B 4 1-0Y

L=

Kéd | Vystupni vykon (W)
01 100
02 200
04 400
08 750
Napéti
A: 200V AC

OMRON YASKAWA Motion Control BV

Specifikace brzdy
1:Bez brzdy
C: Sbrzdou 24 VDC

Specifikace konce hfidele
4 : Rovny s klinem

Typ konstrukce

B: Standardni

Specifikace zpétné vazby

M: N-kodér s analogovym vystupem

Technické udaje servomotoru

Napéti 230V

Model servomotoru SUME - [ 01AL] 02A[] 04AC] 08AL[]

Jmenovity vystupni vykon | W 100 200 400 750

Jmenovity todivy moment - 2 N'm 0,318 0,637 1,27 2,39

Okamzity $pi¢kovy togivy moment | N-m 0,955 1,91 3,82 7,16

Jmenovity proud T A 0,84 1,1 2,0 3,7

Okamzity max. proud T A 2,5 3,3 6,0 1,1

Jmenovité otacky | min~T 3000

Max. otacky | min~7 4500

Momentova konstanta N-m/A 0,413 0,645 0,682 0,699

Moment setrvaénosti rotoru (JM) kg-m2x10‘4 0,0634 0,330 0,603 1,50

PFipustna setrvagénost zatéze > kg-m?x107% 0,6 3,0 5,0 10,0

Jmenovity mérny vykon kW/s 16,0 12,3 26,7 38,1

Jmenovité Ghlové zrychleni rad/s? 50200 19300 21100 15900

N-kodér Standardni N-koder s analogovym vystupem

Pripustné radialni zatizeni 78 245 245 392

PFipustné axialni zatizeni 54 74 74 147

Pribl. hmotnost kg (bez brzdy) 0,5 0,9 1,3 2,6
kg (s brzdou) 0,8 1,5 1,9 3,5

. [Ymenovité napéti 24 VDC £10 %

R [Moment setrvagnosti pfidrzovaci  [kg-m?x10~ 0,0075 0,064 0,171

g brzdy

'g Spotfeba energie (pfi 20 °C) w 6 6,9 7,7

:: Spotfeba proudu (pfi 20 °C) A 0,25 0,29 0,32

% |Staticky tfeci moment N:m (minimalni) 0,318 1,27 2,39

€ |Doba nab&hu pridrzovaciho ms (max) 100

8§ |momentu

F [Doba odpadnuti ms (max) 80

Casova zatizitelnost Trvala

o |TFida tepelného zatizeni Trida B

§ Trida vibraci 15 um nebo nizsi

0 ZkuSebni napéti 1 500 V AC po dobu jedné minuty

g Izolaéni odpor 500 V DC, min. 10 MQ

§ |Pouzdro Zcela uzaviené, s vlastnim chlazenim, IP55 (kromé otvoru pro hfidel a konektord)

£ [Odolnost proti vibracim Zrychleni vibraci 49 m/s?

§ Provozni/ skladovaci teplota 0°C az +40 °C/-20°C az 60 °C bez vzniku namrazy

x Provozni/ skladovaci vihkost 20 az 80 % rel. vihkost (bez kondenzace)

N [Nadmofska vyska 1000 m nad hladinou mofe nebo méné

Montaz Montaz pomoci pFiruby
Poznamka: *1. Tyto polozky a pribé&hy togivych momentl v zavislosti na otackach uvedené v kombinaci se servopohonem SJDE jsou stanoveny pfi teploté vinuti

kotvy 100 °C. Ostatni uvedené hodnoty plati pfi teploté 20 °C.
*2. Jmenovité to¢ivé momenty uvedené v této tabulce jsou hodnoty platné pro trvaly pfipustny to¢ivy moment pfi teploté 40 °C a pfipevnénym hlinikovym

chladi¢em (250 mm x 250 mm x 6 mm).

*3. Hodnota pfi pouziti vhodného pohonu SJDE bez externi regeneraéni jednotky

Prabéhy to€ivych momentt v zavislosti na otackach

(A : Oblast nepfetrzitého zatizeni B : Oblast pferuSovaného zatizeni)

5000 SJME-01A
T 4000 \
E
> 3000
£ 2000
© A B
1000

0
0 025 0550 0,75 1,00
Tocivy moment(N-m)

5000 SJME-02A 5000 SJME-04A 5000 SJME-08A
T 4000 \ T 4000 \ & 4000 |
E E E
= 3000 > 3000 2. 3000
£ 2000 £ 2000 £ 2000
© A B © A B © A B

1000 1000 1000

0 0 0
0 05 10 15 20 o 1 2 3 4 0 2 4 6 8

Tocivy moment(N-m)

Tocivy moment(N-m)

Tocivy moment(N-m)

Servosystém Junma

~
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Kombinace servomotor/servopohon

Servomotor Junma Pulsni servopohon Junma
Napéti Jmenovity | Kapacita Model bez brzdy Model s brzdou MECHATROLINK-II Pulsni fizeni
to¢ivy moment
SJME — (3000 min™T) 200V 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-0OY SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-0OY SJME-02AMB4C-0OY SJDE-02ANA-OY SJDE-02APA-OY
ﬂ 1,27 Nm 400 W SJME-04AMB41-0OY SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-OY
4 2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-OY SJME-08AMB4C-0OY SJDE-08ANA-OY SJDE-08APA-OY

Oznaceni typu servopohonu

SJIDE-02 A N A-QY

—I_— OMRON YASKAWA Motion Control BV

Typ konstrukce
A: Standardni

Servopohon JUNMA 4_’_
Pouzitelny vykon motoru

Kéd  |Vystupni vykon (W)

01 100

02 200

04 400

08 750

Napajeci napéti
A: 200 V AC

Technické udaje ovladaciho rozhrani
N: MECHATROLINK-II
P: Vstup sledu pulst

Technické udaje servopohonu

Servopohon Junma MECHATROLINK-II

Typ servopohonu SJDE- [] 01ANA-OY 02ANA-OY 04ANA-OY 08ANA-OY
Pouzitelny servomotor SJME-[] 01A[C] 02AC] 04AC] 08A[]
Max. pouzitelny vykon motoru |W 100 200 400 750
Trvaly vystupni proud A 0,84 1.1 2,0 3,7
Max. vystupni proud A 2,5 3,3 6,0 1,1
-% Vstupni napajeci napéti Napéti Jednofazové, 200 az 230 V AC, + 10 az -15 % (50/60 Hz)
3 |(Hlavni obvod a fidici obvod)  [PFikon kVA 0,40 | 0,75 | 1,2 | 22
% ZpUsob Fizeni Rizeni pulsni §itkovou modulaci, systém pohonu se sinusovym priib&hem proudu
'_g Zpétna vazba Analogovy inkrementalni n-kodér (13bitovy inkrementalini)
8 [Pripustna setrvacnost zatéze ™" [kg-m? 0,6x 1077 [ 3,0x 1077 | 50x 1077 | 10,0 x107*
‘£ |Provozni/ skladovaci teplota 0 az +55 °C/-20 az +70 °C
§ Provozni/ skladovaci vihkost 90 % rel. vlhkosti nebo méné (bez kondenzace)
< Nadmorska vyska 1000 m nad hladinou mofe nebo méné
Odolnost proti vibracim/razdm 4,9m/s? (0,5G)/19,6m/s? (2G)
Konfigurace Montaz na zakladnu
PFibl. hmotnost [kg 1,0 14

Dynamicka brzda (DB)

Uvadi se v €innost pfi vypnuti hlavniho napajeciho obvodu, alarmu servopohonu, vypnuti servopohonu
(vypnuti po zastaveni motoru, zapnuti pfi pferu$eni napajeni motoru.)

Regeneracni postup

Volitelny (je-li regeneraéni energie pfili§ velka, nainstalujte regeneraéni jednotku JUSP-RG08D)

Funkce zamezeni prebéhu (OT)

P_OT, N_OT

Nouzové zastaveni

Nouzové zastaveni (E-STP)

LED displej

4 x LED (PWR, RDY, COM, ALM)

MECHATROLINK-II indikator

MECHATROLINK-II pod komunikaci: LED COM (rozsvicena)

Indikator zapnuti/vypnuti servopohonu

PFi vypnuti servopohonu: LED RDY (nesviti), pfi zapnuti servopohonu: LED RDY (blika)

@ |Indikator stavu napajeni Napajeni fidiciho/hlavniho obvodu ve vypnutém stavu: LED PWR (nesviti)

= Napajeni fidiciho/hlavniho obvodu v zapnutém stavu: LED PWR (rozsvicena)

:E Elektronicky pfevod 0,01< A/B<100

,g Ochrana Nadproud, prepéti, podpéti, pfetizeni, chyba senzoru hlavniho obvodu, teplotni chyba karty, pfejeti mezni
F polohy, pfekro¢eni maximalnich otacek, chyby signalu n-kodéru, ochrana proti pfebéhu, systémova chyba,
° chyba parametru

> [Komunikace Kom. protokol MECHATROLINK-II

MECHATROLINK PFenosova rychlost

10 Mbps

Cyklus pfenosu

1ms, 1,5ms, 2ms, 3ms, 4ms

Délka dat

17 bajtd a 32 bajtd

Komunikace
MECHATROLINK

Zadavani prikazu

Ptikazy MECHATROLINK-II
(Pro sekvenci, pohyb, nastaveni/referenci dat, monitorovani, nastaveni a dalsi pfikazy)

Sekvenéni vstupni signal Pevny vstup

5 bodu (pevné usporadani: externi blokovaci signal, signal vynulovani snizenych otacek, signal blokovani
dopfedného chodu pohonu, signal blokovani zpétného chodu pohonu, signal nouzového zastaveni)

Sekvenéni vystupni signal Pevny vystup

2 body (pevné usporadani: alarm servopohonu, blokovani brzdy)

Poznamka: *1. Hodnota bez externi regeneraéni jednotky

oo

Servosystémy napdajené stfidavym proudem



Pulsni servopohony Junma

OMRON

Zakladni technické udaje

Typ servopohonu SJDE-[] 01APA-OY 02APA-OY 04APA-OY 08APA-OY
Pouzitelny servomotor SJME-[] 01AL] 02A[] 04A[] 08AL]
Max. pouzitelny vykon motoru |W 100 200 400 750
Trvaly vystupni proud A 0,84 1,1 2,0 3,7
Max. vystupni proud A 2,5 3,3 6,0 1,1
Vstupni napdjeci napéti Napéti Jednofazové, 200 az 230 V AC, + 10 az —15 % (50/60 Hz)
(Hlavni obvod a fidici obvod) [Pfikon kVA 0,40 I 0,75 | 1,2 | 22
ZpUsob Fizeni Rizeni pulsni $itkovou modulaci, systém pohonu se sinusovym prib&hem proudu
Zpétna vazba Analogovy inkrementalni n-kodér (10 000 krok( na otacku)
PFipustna setrvaénost zatéze ' [kg-m? 0,6x10~* 3,0x107* | 50x 1077 | 10,0 x 1077

Provozni/ skladovaci teplota

0 az +55 °C/-20 az +70 °C

Provozni/ skladovaci vihkost

90 % rel. vihkosti nebo méné (bez kondenzace)

Nadmorska vyska

1000 m nad hladinou mofe nebo méné

Odolnost proti vibracim/razdm

4,9m/s? (0,5G)/19,6m/s? (2G)

Konfigurace

Montaz na zakladnu

ZpUsob chlazeni

Nucené chlazeni (vestavény ventilator)

1/0 signaly

Uréeny typ pulsu a rozliSeni
pulsli se nastavuji pomoci
prepinace PULSE.

PFibl. hmotnost [kg 0,5 | 1,0
o |Dynamicka brzda (DB) Uvadi se v ¢innost pfi vypnuti hlavniho napajeciho obvodu, alarmu servopohonu, vypnuti servopohonu
% (vypnuti po zastaveni motoru, zapnuti pfi pferuSeni napajeni motoru.)
2 |Regeneracni postup Volitelny (je-li regeneracéni energie prili§ velka, nainstalujte regeneraéni jednotku JUSP-RG08D)
;g LED displej 5 (PWE, REF, AL1, AL2, AL3)
% |Referencni filtr Vyberte jednu z osmi Grovni pomoci pfepinace FIL
%' Ochrana Chyby otacek, pretizeni, chyby n-kodéru, chyby napéti, nadproud, nefunkénost vestavéného chladiciho
> ventilatoru, systémové chyby
Referenéni vstupni signal Typ pulsu Vyberte jeden z nasledujicich signala:

1. CCW + CW

2. Znaménko + sled pulsu

3. CCW + CW (logicka reverzace)

4. Znaménko + sled pulsu (logicka reverzace)

RozliSeni pulsu

Vyberte jeden z nasledujicich signali:

1. 1000 pulsu/ot (otevieny kolektor/dif. vstup) max. 75 kpps

2. 2500 pulst/ot (otevieny kolektor/dif. vstup) max. 187,5 kpps
3. 5000 pulst/ot (dif. vstup) max. 375 kpps

4. 10000 pulst/ot (dif. vstup) max. 750 kpps

Nulovaci vstupni signal

PFi zapnuti nuluje chybu nastaveni polohy

Vstupni signal zapnuti servomotoru

Zapina nebo vypina servomotor

Vystupni signal alarmu

Vypnuto, pokud se objevi alarm. (Poznamka: PFi zapnuti systému vypnuto po dobu 2 sekund)

Vystupni signal brzdy

Externi signal pro ovladani brzd. Je-li zapnut, je brzda uvolnéna

Vystupni signal dokonceni nastaveni polohy

Zapnut, pokud se aktualni poloha rovna referenéni poloze £10 pulst. Externi signal pro ovladani brzd.

Vystupni signdl nastaveni po¢ateéniho bodu

Zapnut, pokud je motor v po&ate&nim bodu. (Sitka: 1/500 ot)
(Poznamka:Pouziva se hrana pulsu, ktera prepina stavy signalu zapnuto a vypnuto)

Poznamka:

Servosystém Junma

*1. Hodnota bez externi regenera¢ni jednotky
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Rozméry

Servomotory Junma
SJME-01 (200V, 100W)

Model L LL Pribl. hmotnost (kg)
SJME-01AMB41-0OY 119 94 0,5
SJME-01AMB4C-OY 164 139 0,8

300+30

Kabel n-kodéru Konektor n-kodéru

Jednotky: mm

Konektor motoru

Prafez A-A

40

o
T
0

Pridrzovaci brzda (uvadi se v ¢innost, 2 X prim. 4.9
neni-li buzena) Napajeci napéti: 24 V DC xprum. 4,
Poznamka: Pouze pro servomotory s brzdami

Moment pfidrzovaci brzdy = jmenovity to¢ivy moment motoru

SJME-02, 04, 08 (200 V, 200 az 750 W)

Model L LL [ LR | LG | LE S LB LC | LD LF | LA | LZ | QK [ Pfibl. hmotnost (kg)
SJME-02AMB41-OY 1255 | 955 | 30 6 3 1494011 | 500039 | 60 - - 70 | 55 | 20 0,9
SJME-02AMB4C-OY 165,5 | 135,5 1,5
SJME-04AMB41-0Y 1485 | 118,5 - - 1,3
SJME-04AMB4C-OY 188,5 | 158,5 1,9
SJME-08AMB41-0Y 173 | 133 | 40 8 3 16%0011 | 70% 0046 | 80 35 20 90 7 30 2,6
SJME-08AMB4C-OY 216 | 176 3,5
300+30
Kabel n-kodéru "

Konektor n-kodéru

Jednotky: mm

3
\ e Konektor motoru m%@
ﬁ 300:30 5
d Priifez A-A
‘ L
\ 1L R o
G| LE
0,03
A
= ok [ 4
A g

| )
% o] i& lor,

P &4
Pfidrzovaci brzda (uvadi se v ¢innost, 0
\ neni-li buzena) Napajeci napéti: 24 V DC 4 xprim. L2

Poznamka: Pouze pro servomotory s brzdami
Moment pfidrzovaci brzdy = jmenovity togivy moment motoru

prim. LB

ban.s|| (77

Konektory servomotoru

Specifikace konektort n-kodéru Specifikace konektor(t motoru

Zastréka:
5559-12P-210
Svorka:

Zéastreka:
5559-06P-210

L Svorka (¢.1 8z 3, 5, 6):
gggg%(LZ(rtﬁgglene))nebo 5558T(zfetézené) nebo 5558TL(oddélené)
E oddélené Zemnici vyvod (€. 4):
(Vyrobce: Molex Japan Co., Ltd) 30490-2002(zfetézené) nebo
PG5V Cerveny 30490-2012 (oddélené)
PGOV (zem) Cerny (Vyrobce: Molex Japan Co., Ltd)
Faze A+ Modry
; E?ZE é\+ MO%")?{?“V Bez brzdy S brzdou
aze uty - > . ‘
e g} e | Copens {Fauot | Copens
g ';E - /E F'sae'—g‘)’?y— 3| FazeW | Modry | FazeW | Modry
9 Faze V Zeleny 4] FG Zeleny/zluty FG Zeleny/zluty
0 Faze W Oranzovy 5 - - Brzda Cerver)y
1 = n 6 Brzda Cerny
2 FG Stinéni
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Servopohony Junma MECHATROLINK-II
SJDE-01, 02, 04ANA-OY (200 V, 100 az 400 W)

PROUD VZDUCHU (4.5)
E—1
7 OmRen oag
o nn L22bo00000000k
== —
sl CNe
== . JUUGORELon0g 4
 — —
= —_ BECHE
, uu
) — // —B=s___5]
== 2 | © il 0000n
n ol Ve
== - ,
== = / o HHHHHHHHH e
[ = — uu
== =\ [ ——TH]
E9IN Chiadici ventilator = Al T 7}E
B — ulO u INCN2 /]
Pohled A 20 v
+H0O W
)] 2 otvory pro Srouby M4 A i B ‘ (
w
I —— @@ D U —J =
CNA, CNB
! | Zemnici % T G
| | svorka PROUD VZDUGHU 19
7 ‘ ‘ 2 &rouby M4 45 ‘ (75) 130
o N
o 32 | |
2| .5 A
D ®©
9% ‘ \Obrys
s | | Model Chladici ventilator;
‘ ‘ SJDE-01ANA-OY | Nenamontovan
SJDE-02ANA-OY | Nenamontovan
| ‘ | SJDE-04ANA-OY | Namontovan
5] 5][32:05] | ®
(Montazni Pfibl. hmotnost: 1kg
45 Jednotky mm
Detailni zobrazeni instalace
SJDE-08ANA-OY (200 V, 750 W)
- E PROUD VZDUCHU @
==
@
o Y e s | s yomron  [20GV] P |
S =ES ~28000000 )]
0l =2 il JUAO0On000En]
= [ —1 - o
SIS
5=== =[] JUABOOoooonm -
= = Ve
= = CN1 | PROUD =
9 3 VZDUCHU O D[HDD
¢ - -z || o
X CN2 7 _ o>
| ( 10
Pohled A (méfitko 1:2) CNA, CNB u i /(’ [I
1
| 3 otvory pro Srouby M4 |
| [ === E— =
[ -— % ®) Chladici
! Zemnici svorka PROUD =~ ventilator
L ‘ 2 &rouby M4 VZDUCHU 19
% ‘ ‘ | 70 (75) 180
w| o | ’
° ?‘E }‘ ‘ Obrys
B BN /
=3 \‘ ‘
! I
| ‘ ’
|
} PR |
©| 6 58+0,5 (6)

(Montazni roztec)
70

Detailni zobrazeni instalace

Servosystém Junma

PFibl. hmotnost: 1,4 kg
Jednotky mm
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Servopohony Junma s pulsnim fizenim

SJDE-01, 02APA-OY (200 V, 100 az 200 W)

g T -
~y
Ej HHHHHHDUUHHHHDD Schéma montéaznich otvord
v gboooooboocooboo
0| 2 otvory prim. 4,5 © 2 otvory pro $rouby M4
¥ PROUD vZDUCHU | 0 3 -
OMRON | 1
SJDEVAPA&OV] i ‘
s !
i B .
—_— PO
15! on 2o E 2 g | |
: g | 1O @2
g g8 V2 B 9|55 | ;
- = T / —-lcoe
f CN2 [ o 8T i ‘
d o 2]
o X ;—ﬂ@l Chladicf = ‘ :
0 *@“ N ”/ /! " ventilator i !
x| Ll MR L] : |
I N CNB | T Pl | ‘ﬁ} .
I CNA - —+F- f B
R lIle14.5 PROUD VZDUCHU E & ‘ 8) Pfibl. hmotnost: 0,5 kg
~ 7 4,5 5 ~ 7
19, 5) Eh e 105 ‘35 Jednotky mm
Zemnici svorka 35 [« « »>|
2 Srouby M4 <

SJDE-04APA-OY (200 V, 400 W)

:‘V_\ *7 Ig:g\ _
gt 00000000000 00s
e DDDUDDDDDDDDDDD Schéma montaznich otvord
w| 2 b am. 4,5 2 montazni otvory M4
= : orvory prim PROUD VZDUCHU E - 2 f:AP‘L‘LKijtemy obrys
\
CN1 o 4 & ]
oA I N ]
T INs < S
28 8 1 A S
- - - / ™ o H
CN2 | gl TH 2|
g N N i !
1/’/// ‘,,%r Chiadici \
o v / i ventilator
S CNB | | [ et | —--
v - 7; N J\ B
aa PROUD VZDUCHU E g - - (33) Pfibl. hmotnost: 0,5 kg
- CNA 45— 5 40 Jednotky mm
Zemnici svorka (75) > 105 »>
2 Srouby M4
SJDE-08APA-OY (200 V, 800 W)
% D0000000000L
| v 1 T -
L0 IO s
2 montazni otvory M4
49 oo prim- 45 4& “ Viditelny obrys
] —F PROUD VZDUCHU - 5] T N y obry
A FemRon r
&JDEAPAOV] i
-5 E
rs CN1 =1 I~ )
7 O o 2
i 2=l ¢ a8
olol o / ’ % O H o 3 c
988 N2 [/ ¢ Tgle
R SRS -5
| ‘ //,‘/*JE— [H Chladici ventilator =
¥ U/ ’/ ‘" !
Y ‘ ‘ o J R,
)] i [ =)
- oNB | || S e N e —
v o 7l v ‘¥77M4)
o &@.L pROUD vzDUGHU | Jls @ 17| | g | Pfibl. hmotnost: 1 kg
- CNA ’ 5 | 145 R 14l 30 Jednotky mm
Zemnici svorka < 0 b
2 srouby M4
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Informace pro objednani

Konfigurace servomotoru Junma

Servomotory a servopohony

@ Servomotor Junma
3 000 ot/min
(100-750 W)

(Viz kapitola pojednavajici o servopohonech)

@ Kabel n-kodéru

5 E
/C@

=== i —

(® Napéjeci kabel

@ Servopohon

Junma MECHATROLINK-II

@ Pulsni servo-

pohon Junma

Symbol [Technické udaje (@) Model (2 Model servopohonu
Napéti N-kodér a konstrukce Jmenovity Kapacita servomotoru Mechatrolink-Il Pulsni Fizeni
to¢ivy moment
@@ Jednofazové|Analogovy inkrementaini  |Bez brzdy 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-0OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
200 VAC  |n-koder 0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-OY | SJDE-02ANA-OY | SJDE-02APA-OY
PFimy hidel s perem 1,27 Nm 400 W SIME-04AMB41-OY | SJDE-04ANA-OY SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-0OY | SJDE-08ANA-OY | SJDE-08APA-OY
S brzdou 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB4C-0OY SJDE-01ANA-OY SJDE-01APA-OY
0,637 Nm 200 W SIME-02AMB4C-OY | SJDE-02ANA-OY | SJDE-02APA-OY
1,27 Nm 400 W SJME-04AMB4C-OY | SJDE-04ANA-OY | SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB4C-OY | SJDE-08ANA-OY | SJDE-08APA-OY
Napajeci kabely
Symbol [Technické udaje Model Vzhled
@ Napajeci kabel pro Ohebné kabely (standardni) 1,5m [JZSP-CHMO000-01-5E
servomotory Junma bez Stinény kabel 3m |JZSP-CHMO000-03-E
brzdy Polomér ohybu (dynamicky) > 10x prdmér 5m  |JZSP-CHMO00-05-E

SJME-0[JAMB41-OY Pocet ohybovych cyklu > 5 milion

10m
15 m

JZSP-CHMO000-10-E
JZSP-CHMO000-15-E
20 m |JZSP-CHMO000-20-E
Neohebné kabely 3m |R7A-CAZ003S

5m |R7A-CAZ005S

10 m |R7A-CAZ010S
Ohebné kabely (standardni) 1,5m [JZSP-CHMO030-01-5E
Stinény kabel 3m [JZSP-CHM030-03-E
Polf;mér ohyby (dynar:nicky) > _1 0)5 pramér 5m  |JZSP-CHMO030-05-E
Pocet ohybovych cykll > 5 miliond 70m 11ZSP-CHMO030-10-E
15m [JZSP-CHM030-15-E
20 m [JZSP-CHMO030-20-E
Neohebné kabely 3m |R7A-CAZ003B

5m |R7A-CAZ005B

10 m |R7A-CAZ010B

Napajeci kabel pro
servomotory

Junma s brzdou
SJME-0CJAMB4C-OY

Kabely pro n-kodéry

Symbol |Technické udaje

@ Kabel n-kodéru pro
servomotory Junma

SJME-0LJAMB4[-0Y

Model (ohebny)
Ohebné kabely (standardni) 1,5 m [JZSP-CHP800-01-5E
Stinény kabel 3m |JZSP-CHP800-03-E
PoI§>mér ohyby (dynarpicky) >“1 0>§ Primér (5~ [1ZSP-CHP800-05-E
Pocet ohybovych cykll > 5 milion( 10 m 1JZSP-CHPB0O-10-E
15 m [JZSP-CHP800-15-E
20 m |JZSP-CHP800-20-E
Neohebné kabely 3m |R7A-CRZ003C

5m |R7A-CRZ005C

10 m [R7A-CRZ010C

Vzhled

Konektory pro napajeci kabely a kabely pro pripojeni n-kodéru

Technické udaje Model (Omron) Model (Yaskawa)
Konektory pro pfipojeni napajecich Strana pohonu (CNB)  [Vyrobce: JST (04JFAT-SAYGF-N) R7A-CNZ01A JZSP-CHM9-2
kabelt Strana motoru Vyrobce: Molex (5557-06R-210) R7A-CNZ02A JZSP-CHM9-1
Konektory pro pfipojeni kabelti n-kodér(|Strana pohonu (CNB2) |Vyrobci 3M a Molex R7A-CNZ01R JZSP-CHP9-2
Strana motoru Vyrobce: Molex (57026-5000) R7A-CNZ02R JZSP-CHP9-1

Servosystém Junma 13
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Konfigurace servopohonu Junma MECHATROLINK-II

(Viz kapitola pojednavajici o servomotorech)

@ Servomotor Junma

3 000 ot/min
(100-750 W)

N

Servomotory a servopohony

@ Kabel n-kodéru

Servopohon
J ML-2

unma @ Jednotka fizeni pohybu
e MECHATROLINK-II

Kabely
Mechatrolink-II

]

Software pro
osobni poéita¢: CX-One

Symbol |Technické udaje @ Model servomotoru @ Model servopohonu
Napéti N-kodér a konstrukce Jmenovity tocivy |Kapacita
moment
@@ Jednofazové [Analogovy inkrementalni Bez brzdy 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-0OY SJDE-01ANA-OY
200VAC  |n-kodér 0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-0Y SJDE-02ANA-OY
PHmy hfidel s perem 1,27 Nm 400 W SJME-04AMB41-0Y SJDE-04ANA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB41-0Y SJDE-08ANA-OY
S brzdou 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB4C-OY SJDE-01ANA-OY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB4C-OY SJDE-02ANA-OY
1,27 Nm 400 W SJME-04AMB4C-OY SJDE-04ANA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB4C-OY SJDE-08ANA-OY

Napajeci kabely a kabely pro pripojeni n-kodéru

Poznamka: (®@ Vybér kabeld nebo konektord pro motory viz ¢ast pojednavajici o servomotorech Junma

Konektory
Jednotky fizeni pohybu Mechatrolink-II Specifikace Model (Omron) [Model (Yaskawa)
Symbol [Nazev Model Kone’lldor pro fidici I/O (pro CN1) R7A-CNAO1R  |JZSP-CHI9-1
® Jednotka fizeni polohy pro PLC CJ1 CJ1W-NCF71 Napajec k?”i'},m[ (Pf;’ CNB) R7A-GNZOF  |JZSP-CHGO-1
Jednotka fizeni polohy pro PLC CS1 CS1W-NCF71 (je soucasti skfiné pohonu)
Samostatna jednotka fizeni pohybu Trajexia [TJ1-MC16 L
Pocitacovy software
Kabely Mechatrolink-Il Technické udaje Model
T | Softwarovy nastroj pro konfiguraci a sledovani CX-DRIVE
i Technjcke ",'daje _ il prostfednictvim MLII (verze CX-Drive 1,3 nebo vys$si)
Zakoncovaci odpor Mechatrolink-I| JEPMC-W6022 - — ——
@ - Kompletni automatiza¢ni software Omron véetné CX-ONE
Kabely Mechatrolink-I1 0,5m |JEPMC-W6003-A5 programu CX-Drive
1m JEPMC-W6003-01 (CX-One 2,0 nebo vyssi)

3m JEPMC-W6003-03
5m JEPMC-W6003-05

10m |JEPMC-W6003-10
20m |JEPMC-W6003-20
30m |JEPMC-W6003-30
Kabely pro 1/O (pro CN1)
Symbol |[Nazev Kompatibilni jednotky Model
@ Ovladaci |Kabely pro 1/0 signaly 1m |R7A-CPZ001S
kabel servopohon( nebo JZSP-CHI003-01
2m |R7A-CPZ002S
nebo JZSP-CHI003-02
3m [JZSP-CHI003-03
Filtry
Symbol |Pouzitelny Jmeno- (Svodovy |Jmeno- |Model filtru
servopohon vity proud vité
proud napéti
SJDE-01ANA-OY |5A 1,7 mA 250V AC |R7A-FIZN105-BE
SJDE-02ANA-OY jedno-
SJDE-04ANA-OY fazové
SJDE-08ANA-OY |9 A 1,7 mA R7A-FIZN109-BE
Model regeneracni jednotky (volitelny)
Symbol |Technické udaje Model (Omron) [Model (Yaskawa)
® Externi regenera¢ni jednotka |R88A-RGOSUA JUSP-RGO08D
(volitelna)
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Konfigurace pulsniho servopohonu Junma

(Viz kapitola pojednavajici o servomotorech)

@ Servomotor Junma
3.000 ot/min
(100 - 750 W)

=) = I —

Servomotory a servopohony

@ Kabel n-kodéru

(3) Napajeci kabel e

Pulsni servo-
pohon Junma

O

7 OmRON
‘SUDE-RIAPA-OY

i B

5

= —————

OMRON

Jednotka fizeni
polohy

Konektorova svorkovnice
Univerzalni fidici jednotka
(s pulsnim vystupem)

Symbol |Technické udaje @ Model servomotoru @ Model servopohonu
Napéti N-kodér a konstrukce Jmenovity tocivy |Kapacita Pulsni fizeni
moment
@@ Jednofazové |Analogovy inkrementalni Bez brzdy 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB41-0OY SJDE-01APA-QOY
200V AC n-kodeér 0,637 Nm 200 W SJME-02AMB41-OY SJDE-02APA-OY
T 1,27 Nm 400 W SJME-04AMB41-0Y SJDE-04APA-QOY
Primy hridel s perem 2,39 Nm 750 W SIME-08AMBA1-OY SJDE-08APA-OY
S brzdou 0,318 Nm 100 W SJME-01AMB4C-OY SJDE-01APA-OY
0,637 Nm 200 W SJME-02AMB4C-0OY SJDE-02APA-QOY
1,27 Nm 400 W SJME-04AMB4C-OY SJDE-04APA-OY
2,39 Nm 750 W SJME-08AMB4C-0OY SJDE-08APA-OY

Napajeci kabely a kabely pro pripojeni n-kodéru
Poznamka: (®@ Vybér kabelll nebo konektortl pro motory viz &ast pojednavajici o servomotorech Junma

Ovladaci kabely (pro CN1) Symbol |Nazev Kompatibilni jednotky Model
n TR Ovladaci Pro univerzalni Fidici 1m |R7A-CPZ001S nebo
Symbol Naz’ev i Kompatibilni jednotky Model Kabel jednotky JZSP-CHI003-01
@ _Releova Jednotky: CS1W-NC113/ |- XW2B-20J6-1B > IR7ACPZ002S nebo
jednotka pro |133, CJTW-NC113/133, (1 osa) JZSP-CHI003-02
servopohony |[C200HW-NC113
Jednotky: — |XW2B-40J6-2B . _ 3m_|JZSP-CHI003-03
CS1W-NC213/233/413/433, (2 osy) @ K?be] pro Pro univerzalni fidici 1m |XW2Z-100J-B19
CJ1W-NC213/233/413/433, pfipojeni ke  |jednotky 2m |[XW2Z-200J-B19
C200HW-NC213/413 konektorove
Jednotky: CQM1H-PLB21 a |- XW2B-20J6-3B svorkovnici
CQM1-CPU43-V1 (1 osa) Konektorpvé - XW2B-20G5
Pouzit spoleéné s - XW2B-20J6-8A svorkovnice
CJ1M-CPU21/22/23 (1 osa) Filt
~ [XW2B-40J6-9A nry
(2 osy) Symbol [Pouzitelny Jmeno- [Svodovy [Jmenovité [Model filtru
® Kabel pro Pro reléovou jednotku 1m |XW2Z-100J-B17 servopohon vity proud napéti
pripojeni XW2B-[1J6-[1B, 2m |XW2Z-200J-B17 proud
servopohonu | XW2B-20J6-8A, SJDE-01APA-QY |5A 1,7 mA _250VAC . R7A-FIZP105-BE
XW2B-40J6-9A pro SJDE-02APA-QOY jednofazové
servopohony SJDE-04APA-OY
@ Kabel pro CQM1H-PLB21 a 0,5 m|XW2Z-050J-A3 SJDE-08APA-QY 9 A 1,7 mA R7A-FIZP109-BE
pripojeni CQM1-CPU43-V1 1m [XW2Z-100J-A3
J'V?dn()'tkyl X CS1W-NC113 a 0,5 m|XW2Z-050J-A8 Model regeneracni jednotky (volitelny)
e POIoTY |C200HW-NC113 1m |XW2Z-100J-A8 Symbol [Technické udaje Model (Omron) _ [Model (Yaskawa)
CS1W-NC213/413 a 0,5 m|XW2Z-050,-A9 @  |Extemi regeneraéni jednotka [R6SA-RGOBUA |JUSP-RGOBD
C200HW-NC213/413 1m |XW2Z-100J-A9 (volitelna)
CS1W-NC133 0,5 m|XW2Z-050J-A12
1m |[XW2Z-100J-A12 Konektory
CS1W-NC233/433 0,5 m|XW2Z-050J-A13
1m [XW2Z-100J-A13 Specifikace Model (Omron) |Model (Yaskawa)
CJ1W-NC113 0,5 m|XW2Z-050J-A16 Konektor pro fidici I/O (pro CN1) R7A-CNAO1R  [JZSP-CHI9-1
1m [XW2Z-100J-A16 Napajeci konektor (pro CNB) R7A-CNZ01P JZSP-CHG9-1
CJTW-NC213/413 0,5 m|XW2Z-050J-A17 (je soucasti skfiné pohonu)
1m [XW2Z-100J-A17
CJ1W-NC133 0,5 m|XW2Z-050J-A20
1m [XW2Z-100J-A20
CS1W-NC233/433 0,5 m|XW2Z-050J-A21
1m |XW2Z-100J-A21
CJ1M-CPU21/22/23 0,5 m|XW2Z-050J-A26
1m [XW2Z-100J-A26

Servosystém Junma
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OMRON EUROPE BV. Wegalaan 67-69, NL-2132 D, Hoofddorp, Nizozemi. Tel: +31 (0) 23 568 13 00 Fax: +31 (0) 23 568 13 88 www.omron-industrial.com

CESKA REPUBLIKA

Omron Electronics spol. s.r.o.
Jankovcova 53, CZ-170 00, PRAHA 7

Tel: +420 234 602 602
Fax: +420 234 602 607
Www.omron.cz

Belgie
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
www.omron.be

Dansko
Tel: +45 43 4400 11
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www.omron.fi
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Tel: +39 02326 81
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www.omron.nl
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Tel: +351 21 942 94 00
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www.omron.se
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www.omron.ch
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Tel: +90 (0) 216 474 00 40
www.omron.com.tr

Velka Britanie
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www.omron.co.uk
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www.omron-industrial.com

Dalsi zastoupeni
spolecnosti Omron
www.omron-industrial.com

Autorizovany distributor:

KPP_JUNMA_O1_CZ

Ridici systémy

® Programovatelné automaty ® Programovatelné terminaly e Vzdalené vstupy a vystupy

Pohony a fizeni pohybu

® Jednotky pro fizeni pohybu e Servosystémy e Ménice

Primyslové komponenty

* Regulatory teploty ® Napajeci zdroje ® Casovace e Citate ® Programovatelna relé
o Indikatory s digitalnimi panely e Elektromechanicka relé e Monitorovaci prvky
® Polovodicova relé e Koncové spinace e Spinaci tlacitka e Nizkonapétova spinaci zafizeni

Snimace a bezpecnost

 Fotoelektricka ¢idla ® Indukéni €idla e Kapacitni a tlakova Cidla ® Kabely s konektory
o Cidla pro méFeni vzdalenosti a &ifky ® Kamerové systémy e Bezpe&nostni sité
® Bezpecnostni Cidla ® Bezpecnostnirelé e Bezpecnostni spinace s blokovanim

Prestoze pFipravé tohoto dokumentu byla vénovdna maximdlni pozornost spolecnosti Omron Europe BV,
jejich pobocek a y nosti, nelze zarucit

dokumentaci kdykoli a jakkoli ménit bez predchoziho upozornén.

a dplnost informaci popsanych v tomto dokumentu. Vyhrazujeme si prdvo




