SERVOPOHONY

OMRON

Rada
JUNMA
(dostupnost
od 7/2006)

Charakteristika
Jednoduchy servopohon pro pulsni
Fizeni a pro Fizeni po sbérnici
Mechatrolink Il

Popis
Servodriver 1x230 VAC s pulsnim Fizenim
100 W
200w
400 W
e Nejjednodussi servopohon, zadné 750 W
nastavovani parametr !!!
e Konfigurace pouze prepinaci
na servodriveru

Servodriver 1x230VAC s Fizenim
sbérnici MLII

e Varianta servodriveru s fizenim 100 W
pulsnimi signdly 200 W
e Varianta servodriveru s fizenim 400 W

po sbérnici Mechatrolink Il 750 W
e 4 velikosti: 100 W, 200 W, 400 W a 750 W

e Synchronni servomotory s vestavénym Servomotory, 3000 ot/min, 230 VAC

enkodérem 100 W
e MozZnost elektromagnetické brzdy 200 W
e Jmenovitd rychlost 3000 ot/min, 400 W

maximalni 4500 ot/min 750 W

e Kryti motord IP55, rozméry prirub
totoZné s radou SMARTSTEP

e Snadné pripojeni k programovatelnym
automatm OMRON

e Velmi malé rozméry motor( |
servodriverd

PrisluSenstvi:

kabel pro pfipojeni motoru bez brzdy
kabel pro pfipojeni motoru s brzdou
kabel pro prFipojeni enkodéru

konektor pro pfipojeni 1/0 signald
pfisluSenstvi MLII

Zjednoduseny servopohon pro pulsni Servodriver 1 x 230 VAC:

polohové Fizeni 30w
50 W

o Velmi kratka doba polohovani 100 W
e VVysoka rychlost odezvy 200 W
e Servopohon sloZen ze servodriveru 400 W
a servomotoru 750 W

o Napajeni servodriveru 1 x 230 VAC
e Velmi malé rozméry servomotort
a servodriver(

Servomotory 3000 ot./min, 230 VAC:
Standardni provedeni

e Kromé standardnich valcovych 30 W; O.INm
servomotorl k dispozici téZ ploché typy 50 W; 0.16Nm
s polovi¢ni délkou motoru 100 W; 0.32Nm

e Bezkarta€ovy motor s rotorem 200 W; 0.64Nm
z permanetniho magnetu 400 W; 1.3Nm
a zabudovanym snimacem polohy 750 W; 2.4Nm

(encoderem) s 2000 pulsy/otacku

e VVysokd dynamika pohonu diky malé Ploché provedeni:

setrvacnosti rotoru 100 W; 0.32Nm
e Moznost elektromagnetické brzdy 200 W; 0.64Nm
motoru 400 W; 1.3Nm
e Maximalni rychlost motoru az 3000 750 W; 2.4Nm

ot/min trvale, 4500 $pi¢kové

e Kryti motoru IP55 (konektord az IP67)

e Snadné pripojeni k programovatelnym
automatm OMRON

o Nastaveni parametr pomoci pfidavné
operatorské konzoly nebo po seriové
lince pomoci software pro PC

e Nova verze nastavovaciho software pro
PC CX-DRIVE pro vSechny typy
servopohon( a ménicl

Prislusenstvi:
filtr pro R7D-APA3H
filtr pro R7D-APASH
filtr pro R7D-APO1H
filtr pro R7D-APO2H
filtr pro R7D-APO4H
filtr pro R7D-APO8H

kabel mezi driver a motor bez brzdy
3m/5m/10m

kabel mezi driver a motor s brzdou
3m/5m/10m

konektor pro Fidici signaly
sada 3 konektord misto kabelu
kabel pro pripojeni PC
Software pro PC

Vybrané typy

SJDE-O1APA-OY

SJDE-02APA-OY
SJDE-04APA-OY
SJDE-O8APA-OY

SJDE-O1ANA-OY

SJDE-02ANA-OY
SJDE-04ANA-0Y
SJDE-O8ANA-0Y

SJME-01AMA4-0Y
SJME-02AMA4-0Y
SJME-04AMA4-0Y
SJME-08AMA4-0Y
1 - bez brzdy

B - s brzdou

JZSP-CHMOO00-11
JZSP-CHMO030-d4d
JZSP-CHP800-d4d
d3:05-5m

10-10m
R7A-CNAO1IR
viz kapitola Mechatrolink Il

R7D-APA3H
R7D-APASH
R7D-APO1H

R7D-APO2H
R7D-APO4H
R7D-APO8H

R7M-A03030-0S1-D
R7M-A05030-0S1-D
R7M-A10030-S1-D
R7M-A20030-7S1-D
R7M-A40030-0S1-D
R7M-A75030-0S1-D
0 B=s brzdou

R7M-AP10030-rS1-D
R7M-AP20030-rS1-D
R7M-AP40030-rS1-D
R7M-AP75030-rS1-D
0 B=s brzdou

R88A-FIW104-E
R88A-FIW104-E
R88A-FIW104-E
R88A-FIW104-E
R88A-FIW107-E
R88A-FIW115-E

R7A-CEAOOOS-DE

R7A-CEAOOOB-DE
(003 = délka)
R88A-CNUOIC
R7A-CNAOOK-DE
R7A-CCAO002P2
CX-DRIVE1,0

Servopohony - JUNMA, SMARTSTEP 67



OMRON

Rada
Sigma Il

(OMNUC W)

Charakteristika

PIné digitalni servopohon s moZnosti
rychlostniho, momentového
a polohového Fizeni

o Velmi kratka doba polohovani

e VVysoka rychlost odezvy

e Servopohon sloZen ze servodriveru
a servomotoru

e Napdjeni servodriveru 1 x 230 VAC,
3 x 230 VAC a 3 x 400 VAC (u modeld
400 VAC jesté 24 VDC pro Fidici
obvody)

e Malé rozméry servomotord
a servodriverd

e BezkartdCovy motor s rotorem
z permanetniho magnetu
a zabudovanym snima¢em polohy
(encoderem) s 32768 pulsy/otacku

e Vysokd dynamika pohonu diky malé
setrvacnosti rotoru

e Rozsah regulace rychlosti 1: 5000

e MozZnost elektromagnetické brzdy
motoru

e Maximalni rychlost motoru az 6000
ot/min

e Kryti motoru standardné IP55,
provedeni se zvySenym krytim IP67

e Servodriver s pulsné Sifrkovou modulaci
osazen tranzistory IGBT

e Snadné pripojeni k programovatelnym
automattim OMRON

e Nastaveni parametrd pomoci vestavéné
operatorské konzoly nebo po seriové
lince pomoci software pro PC

68 Servopohony - Sigma Il

Vykon motoru, jmenovity moment

Servodriver 1 x 230 VAC:

30W

50 W
100 W
200 W
400 W
750 W
1.5 kW

Servodriver 3 x 400 VAC (24 VDC
napdjeni Fidicich obvodi):
500 W
1 kW
1.5 kW
2 kW
3 kW
5 kW
6 kW
7.5 kW
1 kW
15 kW
Servomotory 3000 ot./min, 230 VAC:
(Standard) 30 W; 0,09Nm
50 W; 0.16Nm
100 W; 0.32Nm
200 W; 0.64Nm
400 W; 1.3Nm
750 W; 2.4Nm

Servopohony 3000 ot./min, 230 VAC
(Ploché provedeni) 100 W; 0.32 Nm
200 W; 0.64 Nm
400 W; 1.3 Nm
750 W; 2.4 Nm
1.5 kW; 4.8Nm

Servomotory 1500 ot./min, 400 VAC:
450 W; 2.9Nm
850 W; 5.4Nm
1.3 kW; 8.4Nm
1.8 kW; 11.5Nm

2.9 kW; 18.6Nm
4.4kW; 28.4Nm
5.5 kW; 35Nm
7.5 kW; 48Nm
1kW ; 70Nm
15kW ; 96Nm

Servomotory 3000 ot./min, 400 VAC:
1kW; 3.2Nm

1.5 kW; 4.9Nm

2 kW; 6.2Nm

3 kW; 9.8Nm

4 kW; 12.6Nm

5 kW; 15.8Nm

Servomotory 6000 ot./min, 400 VAC:
1 kW; 1.6Nm

1.5 kW; 2.5Nm

3 kW; 4.9Nm

4 kW; 6.3Nm

Software pro PC
konektor pro 1/0 signély
kabel pro pfipojeni PC

Vybrané typy

SGDH-A3AE-OY
SGDH-AS5AE-OY
SGDH-O1AE-OY
SGDH-02AE-OY
SGDH-04AE-OY
SGDH-08AE-S-0OY
SGDH-15AE-S-0Y

SGDH-O05DE-0Y
SGDH-10DE-OY
SGDH-15DE-OY
SGDH-20DE-QY
SGDH-30DE-0OY
SGDH-50DE-0Y
SGDH-60DE-0Y
SGDH-75DE-OY
SGDH-1ADE-OY
SGDH-1EDE-QY

SGMAH-A3AAA60D-0Y
SGMAH-A5AAA60D-0Y
SGMAH-01AAA60D-0Y

SGMAH-02AAA60D-0Y
SGMAH-04AAA60D-0Y
SGMAH-08AAA60D-0Y

SGMPH-01AAA60D-0Y
SGMPH-02AAA60D-0Y
SGMPH-04AAA60D-0Y
SGMPH-08AAA60D-0Y
SGMPH-15AAA60D-0Y

: C - motor s brzdou
1 - motor bez brzdy

SGMGH-05DCA60-0Y
SGMGH-09DCA6-0Y
SGMGH-13DCA63-0Y

SGMGH-20DCA60-0Y
SGMGH-30DCA6-0Y
SGMGH-44DCA60-0Y
SGMGH-55DCA63-0Y
SGMGH-75DCA60-0Y
SGMGH-1ADCA63-0Y

SGMGH-1EDCA63-0Y

SGMSH-10DCA63-0Y
SGMSH-15DCA6-0Y
SGMSH-20DCA63-0Y
SGMSH-30DCA63-0Y
SGMSH-40DCA60-0Y
SGMSH-50DCA63-0Y

SGMUH-10DCA63-0Y
SGMUH-15DCA60-0Y
SGMUH-30DCA60-0Y
SGMUH-40DCA63-0Y

. F - bez brzdy
: H - s brzdou

CX-DRIVE
JZSP-CKI9
JZSP-CMS02



Rada
MCW151

Mechatrolink Il
novinka/

Charakteristika

Pridavny kontrolér pro servodrivery
rfady OMNUC W, 1 osa s mozZnosti
synchronizace

e Modul pro pfimou montaz na
servodriver pres interfejs na boku

e Architektura odpovida 4 osé karté
C200HW-MC402, programovani pomoci
stejného software

e Vstup pro synchroniza¢ni encoder

e Bindrni vstupy/vystupy

e Seriovy port pro programovani

e Host-link port prepinatelny jako Master
(pro pripojeni k PLC) nebo Slave
(pFipojeni programovatelného
termindlu)

e Varianty s CompoBus/D (DeviceNet)
rozhranim

e \/yvojové prostredi nabizi kromé
zakladnich pozicovacich instrukci téz
- instrukce pro vstupy/vystupy
- fizeni toku programu (cykly,

podprogramy...)
- matematické operace a funkce
- prikazy pro HostLink protokol
- pfikazy pro 1/0 a explicitni hldSeni na
DeviceNet sbérnici

Rychla digitalni sbérnice pro Fizeni vice
servopohonti

o zjednoduseni kabeldze, propojeni viech
servofizeni jedinym kabelem

e komunikac¢ni cyklus od 0,5 ms

e fizeni pfesného polohovani, momentu,
nebo rychlosti

e pohyb po trajektorii mezi zavislymi
osami

e synchronizace na vnéjsi signaly
(virtudini osa, preruseni)

o dalkové nastaveni a monitorovani
vSech parametr{ serv ze systému

e Ridici jednotky do CJ1/CS1 komplexni
nebo zjednoduSené

e moznost pripojeni 1/0 moduld

Vykonny “MOTION CONTROLLER" pro
Fizeni pohoni po sbérnici Mechatrolink Il

e Rizeni a2 16 os pomoci sbérnice MLII

e MoZnost pripojeni servopohon,
frekvenénich ménicd, 1/0

e Polohové, rychlostni a momentové
fizeni

e Interpolace pohybu, synchronizace,
elektronické prevody, elektronické
vacky

o Systém "multi master" - moZnost 1az 4
"master" os

e Hardwarovy registracni vstup
pro kazdou osu

e Programovani v jazyce BASIC s “motion
prikazy, software Motion Perfect

e MozZnost béhu az 14 programi soucasné

e Rychlost komunikace 10 Mbps, délka
cyklu 0,5, 1 nebo 2 ms

e Komunikace Ethernet, RS232/422A/485,
PROFIBUS-DP, DeviceNet

"

Popis
Kontrolér bez pripojeni na DeviceNet
3 seriové porty (1 programovaci, 2
HostLink Master/Slave), 1/0 port,
pripojeni Encoderu

Kontrolér s pripojenim na DeviceNet
2 seriové porty (1 programovaci, 1
HostLink Master/Slave), rozhran{
DeviceNet, I/O port, pFipojeni Encoderu

Vyvojové prostredi pro pocita¢ PC

Rychlostni Fizeni i po trajektorii
fidici modul CS1 pro 30+2 osy,
polohové, momentové a rychlostni
fizeni, linedrni, kruhovd, Sroubovicova
interpolace

fidici modul CJ1 vliastnosti shodné
s modulem CS1

Fidici modul CJ1 pro 16 os,
polohové, momentové a rychlostni
Fizeni, pouze linedrni interpolace

Modul pro servopohony SIGMA2
Moduly pro ménice viz. kap. ménice
kabel 1m pro ML Il

(k dispozici délka i 3,5,10,20m)
termindtor

64IN+640UT modul 24VDC
Jednotky:

Motion Controller

Napdjeci zdroj 100-240VAC
Napajeci zdroj 24VDC

Modul Mechatrolink Il Master
Modul Flexible Axis Unit

Modul PROFIBUS-DP Slave
Modul DeviceNet Slave

pfisluSenstvi MLII

OMRON

Vybrané typy

R88A-MCW151-E

R88A-MCW151-DRT-E

Motion-Perfect-2.0

CS1IW-MCHT1

CJIW-MCHT1

CJIW-NCFT71

JUSP-NS115
JEPMC-W6003-01
JEPMC-W6022

JEPMC-102310

TJ1-MC16
CJIW-PA202
CJIW-PD0O22

TJ1-ML16
TJ1-FLO2

TJ1-PRT
TJ1-DRT

viz kapitola Mechatrolink Il

Servopohony - MCW151, Mechatrolink Il, TrajeXia 69



OMmRON
Rada

X-Drive
inooaces

TR
SR

e Lp

Linedrni

Komplet
linearniho
pojezdu LET

70

Charakteristika

Nové servozesilovace, rozsifena funkce
z fady Sigma Il, s internim Fizenim

e Patentované, algoritmy Fizeni
- velmi kratkd odezva pfi polohovani
(typ. 2ms)
- odolnost vici kmitanf

o Vestavény kontrolér s prog. jazykem
BASIC pro pozicovaci Ulohy

e PFimé ovladani vstupl nebo vystupd
z interpeteru, funkce synchronizace

e Moznost FW s funkci vacky

e MoZnost Fizeni pomoci RS232,
Profibus nebo DeviceNet

e Pouziti servomotord jinych fad
a vyrobcl (napf. Sigma Il nebo
Smartstep a linedrni motory)

e Pozor, odliSné kabely od Sigma I

o Napdjeni servodriveru 1 x 230 VAC nebo
3x400VAC

o Nastaveni parametr pomoci konzoly
nebo po seriové lince pomoci software
pro PC

e Nastavovaci software pro PC XtraWare

e RozSifeno o funkci CAM- rychlostni
profil, na zakladé externiho sledu
pulst.

e Vhodné pro realizaci letmych ndzek,
spec. synchronizace dopravnik{, fizeni
balicich strojd aj.

PFimy linedrni pohyb bez pFevodi,
s vysokou presnosti a dynamikou

e vysoka presnost, eliminuje dilataci
a ville prevodu

e vysoka rychlost (az 5m/s) a zrychleni
(az 20G)

e koeficient pretiZzeni x2

e magnetickd draha sklddand
ze segmentd dovoluje navrhnout
libovolnou délku pohybu

e nékolik variant magnet. drahy

e pohybliva civka

e fizeni servozesilovac¢i SIGMA Il nebo
X-drive

e Podrobnosti na vyzadani

Komplet linearniho pojezdu LET

e dodavka kompletu - linedrni motor
SGLFM, optické odmérovani,
mechanické vedeni a krytovani

e vysoka prfesnost (eliminovany
nepresnosti prfevodu rotacniho pohybu
na linearni)

e vestavéné odmérovani

e délka az 2500 mm

e napdjeci napéti: 230 nebo 400 VAC

e fizeni servozesilovaci SIGMA Il nebo
X-DRIVE

e sila 80 aZz 1200 N

Popis Vybrané typy
Servodriver 1 x 230 VAC:
100 W XD-01-MNO1
200 W XD-02-MNO1
400 W XD-04-MNO1
750 W XD-08-MNO1

Servodriver 1 x 230 VAC, s ProfiBus:
100 W
200 W
400 W
750 W

XD-01-MSDO

XD-02-MSDO
XD-04-MSDO
XD-08-MSDO

Servodriver 3 x 400 VAC:
500 W
1k W
1.5k W
2 kW
3 kW
5 kW

XD-05-TN
XD-10-TN
XD-15-TN
XD-20-TN
XD-30-TN
XD-50-TN

Servodriver 3 x 400 VAC, s Profibus:
500 W
1k W
1.5k W
2 kW
3 kW

XD-05-TSDO
XD-10-TSDO
XD-15-TSDO
XD-20-TSDO
XD-30-TSDO
kabely pro pFipojeni motor spec. na vyzadani dle typu
motord

konektor pro fidici signdly JZSP-CKI9
JZSP-CMS02
Xtra Ware

kabel pro pfipojeni PC
Software pro PC

SGLFM-20324A
SGLFM-20540A
SGLFW-20A090A
SGLFW-20A120A

mag. draha, Sitka 44mm, dl. 324mm
mag. draha, Sitka 44mm, dl. 540mm
linedrni civka 230V, sila 25N
linedrni civka 230V, sila 40N

SGLFM-35324A
SGLFM-35540A
SGLFW-35A120A
SGLFW-35A230A

mag. draha, Sitka 60mm, dl. 324mm
mag. draha, Sitka 60mm, dl. 540mm
linedrni civka 230V, sila 80N
linedrni civka 230V, sila 160N

SGLFM-50405A
SGLFM-50675A
SGLFW-50D200B
SGLFW-50D380B

mag. drdha, Siftka 75mm, dl. 405mm
mag. draha, Sitka 75mm, dl. 675mm
linedrni civka 400V, sila 280N
linedrni civka 400V, sila 560N

SGLFM-1Z405A
SGLFM-1Z675A
SGLFW-1ZDA200B
SGLFW-1ZDA380B

mag. draha, Sitka 125mm, dl. 405mm
mag. draha, Sitka 125mm, dl. 675mm
linedrni civka 400V, sila 560N
linedrni civka 400V, sila 1120N

Vyrobek se doddvd na zakladé
specifikace od zdkaznika

Servopohony - X-Drive, Linedrni motory, Komplet linearniho pohybu LET



